
Wichtige Formelzeichen, Größen und Einheiten Nach DIN 1304

Formel-
zeichen*

Größe
Einheit, 
Einheiten-
name

Einheiten-
zeichen

1. Länge und ihre Potenzen

𝑙
Δ𝑙 

b
h

d, 𝛿
r, R 

d, D
s

Länge, Abstand

Längenänderung,  
Längendifferenz

Breite

Höhe, Tiefe

Dicke, Schichtdicke

Radius, Halbmesser,  
Abstand

Durchmesser

Weglänge, Kurvenlänge

Meter m

A, S 

S, q

Flächeninhalt, Fläche, 
Oberfläche

Querschnittsfläche, 
Querschnitt

Quadrat-
meter

m2

V
ΔV 

Volumen, Rauminhalt

Volumenänderung, 
Volumendifferenz

Kubik-
meter

m3

𝛼, 𝛽, 𝛾 ebener Winkel
Grad 
(DEG)

° (Grad)

𝜑 Drehwinkel
Radiant 
(RAD)

rad =    m ___ 
m

   

= 1

Ω, 𝜔 Raumwinkel Steradiant sr

2. Raum und Zeit

t
Δt 

T 

𝜏, T

Zeit, Dauer

Zeitdifferenz,  
Zeitänderung

Periodendauer,  
Schwingungsdauer

Zeitkonstante

Sekunde s

f, 𝜈
fc

fr

Frequenz

Grenzfrequenz

Resonanzfrequenz
Hertz Hz = 1/s

𝜔 Kreisfrequenz, Pulsatanz – rad/s = 1/s

n Drehzahl, 
 Umdrehungsfrequenz – 1/s

𝜔, Ω Winkelgeschwindigkeit, 
Drehgeschwindigkeit

Radiant  
je Sekunde

rad/s

𝜆 Wellenlänge Meter m

v, u, w
c

Geschwindigkeit

Ausbreitungsgeschwin-
digkeit einer Welle

Meter  
je Sekunde

m/s

a 

g

Beschleunigung,  
Verzögerung

örtliche  
Fallbeschleunigung

Meter  
je Sekunde 
hoch zwei

m/s2

*  Sind für eine Größe mehrere Zeichen angeführt, so ist 
das an erster Stelle stehende (meist internationale)  
Zeichen zu bevorzugen.

** 𝜉 griech. Kleinbuchstabe zeta 

Formel-
zeichen*

Größe
Einheit, 
Einheiten-
name

Einheiten-
zeichen

3. Mechanik

m Masse, Gewicht  
als Wägeergebnis

Kilo-
gramm

kg

𝜚, 𝜚m

Dichte, Massendichte, 
volumenbezogene 
Masse

Kilogramm 
je Kubik-
meter

kg/m3

F
FG, G

Kraft
Gewichtskraft

Newton N

M Kraftmoment,  
Drehmoment

Newton-
meter

Nm

p Druck Pascal Pa

𝜀 Dehnung, relative  
Längenänderung

– 1

𝜇 Reibungszahl – 1

W Arbeit, Energie Joule J

P Leistung Watt W

𝜂 

𝜉 
 
 

i

Wirkungsgrad  
(Leistungsverhältnis)
Arbeitsgrad**  
Nutzungsgrad  
(Arbeitsverhältnis,  
Energieverhältnis)
Übersetzungsverhältnis

– 1

4. Wärme und Wärmeübertragung

T, 𝛩 

ΔT, Δt, 
Δ𝜗

thermodynamische 
Temperatur
Temperaturdifferenz

Kelvin K

t, 𝜗 Celsius-Temperatur
Grad 
Celsius

°C

𝛼𝑙 

𝛼v, 𝛾 

Längenausdehnungs-
koeffizient
Volumenausdehnungs-
koeffizient

je Kelvin 1/K

Q Wärme, Wärmemenge Joule J

Rth
thermischer Widerstand, 
Wärmewiderstand

Kelvin  
je Watt

K/W

Cth Wärmekapazität
Joule  
je Kelvin

J/K

c spezifische  
Wärmekapazität

Joule je kg 
und Kelvin

J/(kg ∙ K)

Fortsetzung siehe hintere Umschlag-Innenseite
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