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Wichtige Formelzeichen, GroBen und Einheiten

Nach DIN 1304

Formel- | . . Einheit, | g heiten- | Formel- | . . Einheit, | b heiten-
N GroRRe Einheiten- N " GroRRe Einheiten- N
zeichen* zeichen zeichen* zeichen
name name
1. Lange und ihre Potenzen 3. Mechanik
! Lange, Abstand m Masse, Gewicht Kilo- K
Al Langenanderung, als Wageergebnis gramm g
Langendifferenz
b Breite Dichte, Massendichte, Kilogramm
h Hohe, Tiefe v 0, 0m | volumenbezogene je Kubik- kg/m?3
eter m
d, 5 | Dicke, Schichtdicke Masse meter
r,R Radius, Halbmesser, F Kraft
Abstand ra ; Newton N
d, D | Durchmesser Fg, G | Gewichtskraft
s Weglénge, Kurvenlange
M Kraftmoment, Newton- Nm
A'S Flacheninhalt, Flache, Drehmoment meter
Oberflache Quadrat- 2
m
S, q Querschnittsflache, meter P Druck Pascal Pa
Querschnitt
v Volumen, Rauminhalt . £ D,‘?h““"fﬂ' relative - 1
. Kubik- 3 Langenanderung
AV Volumenénderung, meter m
Volumendifferenz .
u Reibungszahl - 1
. Grad
a, B,y | ebener Winkel °(Grad) . .
(DEG) w Arbeit, Energie Joule J
rad = 1
. Radiant “m :
® Drehwinkel m P Leistung Watt w
(RAD) =1
N .
- Q,® | Raumwinkel Steradiant sr n Wirkungsgrad
(Leistungsverhaltnis)
2. Raum und Zeit 4 Arbeitsgrad**
= Nutzungsgrad - 1
t Zeit, Dauer (Arbeitsverhaltnis,
At Zeitdifferenz Energieverhaltnis)
o Zeitdnderung i Ubersetzungsverhaltnis
- i Sekunde s
T Periodendauer, N .
Schwingungsdauer 4. Warme und Warmeiibertragung
o 7, T Zeitkonstante .
T, 0 thermodynamische
fv Frequenz Temperatur . Kelvin K
© f, Grenzfrequenz Hertz Hz = '/, AT, At, | Temperaturdifferenz
A9
f. Resonanzfrequenz
i -1
~ [0 Kreisfrequenz, Pulsatanz - rad/s = /g t9 Celsius-Temperatur Grad °oC
Celsius
n Drehzahl, _ 1
© Umdrehungsfrequenz s a Langenausdehnungs-
@, Q | Winkelgeschwindigkeit, | Radiant radls koeffizient je Kelvin %
Drehgeschwindigkeit je Sekunde @,y | Volumenausdehnungs-
koeffizient
L A Wellenlédnge Meter m
o _ Q Warme, Warmemenge Joule J
v, u, w | Geschwindigkeit
< Ausbreit i Meter m/s
¢ d_usk rf' _ungsvg\;/elslc win- je Sekunde R thermischer Widerstand, | Kelvin KW
'gkeit eineriVelle th Wiarmewiderstand je Watt
» a Beschleunigung,
. Meter
Verzbgerung je Sekunde | mis? Cn | Warmekapazitat Joule JIK
g ortliche hoch zwei je Kelvin
~ Fallbeschleunigung
. — - - - : c spezifische Joule je kg Jitkg - K)
Sind fiir eine GroBe mehrere Zelc.her) angefu_hrt, so ist Wirmekapazitat und Kelvin g
das an erster Stelle stehende (meist internationale)
- Zeichen zu bevorzugen. . . .
*% ¢ griech. Kleinbuchstabe zeta Fortsetzung siehe hintere Umschlag-Innenseite
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