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3.4 Gedämpfter, erzwungener LCR-Reihenschwingkreis . . . . . . . . . . . 64
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15.1 Galerkin-FEM – Was wird gelöst? . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 201

15.2 Galerkin-FEM – Vorgehen zur Lösung . . . . . . . . . . . . . . . . . . 202

16 Galerkin-FEM – Lösung von d2u/dx2 = −1 (I) 205

16.1 Schwache Formulierung der Differenzialgleichung . . . . . . . . . . . . . 206
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