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95 MOTOREN: DREHMOMENT UND NENNLEISTUNG 
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Einphasen – Wechselstrommotor
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eigene Notizen: 

U = Spannung in V 

I = Stromstärke in A 

η = Wirkungsgrad: keine Einheit 

n = Läuferdrehzahl in U/min. (1/min.) 

P = Leistung in W (Pauf = Pelektrisch) 

cosϕ = Leistungsfaktor: keine Einheit 

9.55 = Faktor, bestehend aus: 60/(2•π) 
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F 

r 
n 

ΦR 

Bild 95.1 Entstehung des Drehmomentes 

MN = Nenndrehmoment in Nm F = Kraft in N 

r = Radius in m n = Läuferdrehzahl in U/min. (1/min.) 

PN = Nennleistung in W (Leistung Pab an der Welle) 

Dreh AG 
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Bild 95.2 Typenschild eines Einphasen – Wechsel- 

   strommotors 

Wird ein Motor unter 50% seiner Nennlast betrieben, fallen dessen Wirkungsgrad η und Leis-

tungsfaktor cosϕ stark ab. Der Motor arbeitet unwirtschaftlich.  

Ein korrekt dimensionierter Motor arbeitet im Dauerbetrieb mit der Nennbelastung. Dadurch 

dreht er mit der Nenndrehzahl und gibt das Nennmoment ab. 




